GOmiili Sistem Gelistirme Kiti / Texas Instruments LAUNCHXL-F28379D LaunchPad
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islemci ift cekirdekli C28x CPU ve ¢ift CLA mimarisi ile en az 200 MHz saat frekansinda
calismalidir.

En az 1 MB Flash bellek ve entegre 16-bit veya 12-bit ADC’ler, karsilastiricilar, 12-bit DAC'ler,
delta-sigma sinc filtreler, yiksek ¢ozinurlikli PWM (HRPWM), eCAP, eQEP ve CAN modiilleri
bulunmalidir.

En az iki BoosterPack modiliiniin ayni anda baglanabilecegi genisletilmis soket yapisina sahip
olmahdir.

En az 4 adet 20-pin baslik barindirmali ve bu basliklar tizerinden dijital ve analog cevre
birimlerine erisim saglanmalidir.

En az iki encoder arayiliz konnektori ve izole edilmis bir CAN transceiver baglantisi yer almalidir.
Kart Uzerinde en az bir adet programlanabilir kullanici butonu ve iki adet LED bulunmalidir.
Yerlesik USB baglantisi Gizerinden galisan, XDS100v2 tabanli izole edilmis bir JTAG debug probu
icermelidir. Bu yapi gercek zamanl hata ayiklama ve flash programlama desteklemelidir.
C2000Ware yazihim gelistirme kiti ile tam uyumlu olmali ve Code Composer Studio™ (CCS) IDE
tarafindan desteklenmelidir.

MathWorks Embedded Target, powerSUITE ve DesignDRIVE gibi platformlarla uyumlu olmali,
model tabanli gelistirme siireclerine entegre edilebilir olmalidir.

10-DOF IMU Modiilii / MPU9250 - MS5611 10-DOF IMU Modiil
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Kart tizerinde en az 9 serbestlik derecesine sahip bir IMU (ivmedlger, jiroskop, manyetometre) ve
1 adet barometrik basing sensori entegre olarak bulunmahdir.

ivmedlger dlciim araligi en az +2g, +4g, +8g ve +16g olarak programlanabilir olmali; cikis
¢6zUnlirligu en az 16-bit olmahdir. Cikig veri hizi en az 1 kHz’e kadar desteklenmelidir. ivmedlcer
dogrusallik hatasi en fazla £0.5 %FS (tam skala) sinirinda olmalidir.

Jiroskop 6l¢im araligi en az £250 dps, £500 dps, £1000 dps ve 2000 dps araliklarinda segilebilir
olmalidir. Cozlinirliik en az 16-bit olmal, veri gikis hizi en az 1 kHz olmalidir. Dogrusallik hatasi en
fazla £0.1 %FS diizeyinde olmalidir.

Manyetometre 6l¢im araligi en az +4900 uT (mikrotesla) olmali, ¢ozlinirlik en az 16-bit olmal
ve ¢ikis veri hizi en az 100 Hz'e kadar desteklenmelidir.

Barometrik basing sensori calisma araligl en az 10 mbar — 1200 mbar olmali, basing ¢ozindrlugi
en az 0.012 mbar (12 pbar) diizeyinde olmalidir. Mutlak basing dogrulugu en az +1.5 mbar olmal;
ylukseklik ¢coziinirliigu teorik olarak en az ~10 cm seviyesinde olmalidir.

9-DOF Mutlak Oryantasyon IMU Fiizyon Tiimlesik Karti / Adafruit BNO055
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9 serbestlik derecesine (9-DOF) sahip mutlak oryantasyon IMU modli olmalidir.

Entegre en az 3 eksenli 14-bit ivmedlger, 16-bit jiroskop ve 3 eksenli manyetometre icermelidir.
Yerlesik yiksek hizli islemci ile en az 9 eksenli sensoér flizyonu saglamalidir.

Mutlak oryantasyon cikisi: Kuaterniyon (en az 100 Hz) ve Euler vektor (en az 100 Hz)

Jiroskop 6lclim araligi en az £125 ila +2000 °/s araliginda ve kullanici tarafindan segilebilir
olmahdir.

ivmedlger 6lciim araligi en az +2 ila +16 g araliginda ve kullanici tarafindan segilebilir olmalidir.
Manyetometre 6l¢im araligi en az 1300 uT (X, y ekseni) ve £2500 uT (z ekseni) araliginda
olmahdir.
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Acisal hiz vektori: En az 3 eksenli donus hizi, rad/s cinsinden (en az 100 Hz)

ivme vektorii: Yercekimi ve dogrusal hareket dahil en az 3 eksenli ivme, m/s? cinsinden (en az 100
Hz)

Manyetik alan glicti vektori: En az 3 eksenli manyetik alan algilama, uT cinsinden (en az 20 Hz)
Dogrusal ivme vektori: Yercekimi disi en az 3 eksenli ivme, m/s? cinsinden (en az 100 Hz)
Yergekimi vektori: En az 3 eksenli yergekimi ivmesi, m/s? cinsinden (en az 100 Hz)

Kompakt boyut: En fazla 20 mm x 27 mm x 4 mm araliginda (standart breakout kart)

Kart tzerinde harici 32.768 kHz kristal ile optimize edilmis performans saglamalidir.

Kesme (interrupt) pinleri: En az hareket algilama ve veri hazir sinyalleri bulunmahdir.

GPS Modiilii / Holybro Micro M10 GPS
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U-blox M10 chipset kullanmali ve en az dort GNSS sistemini (GPS, Galileo, GLONASS, BeiDou) ayni
anda izleyebilmelidir.

En fazla 2.0 m CEP (Circular Error Probability) pozisyon hassasiyeti saglar.

L1 (GPS, GLONASS, QZSS) ve E1 (Galileo) frekanslarini desteklemelidir.

En az 10 Hz (4 GNSS aktifken) ve 25 Hz (tek GNSS modunda) yenileme hizilarini saglamalidir.
UART ve I2C baglanti secenegi sunmaldir:

En az 25 x 25 x 4 mm boyutunda seramik patch anten icermelidir ve en az 1.5 dBi anten kazanci
saglamalidir.

En fazla 22 dB LNA (Low Noise Amplifier) kazanci ile diisiik sinyal kosullarinda gliclii alim
saglamalidir.

En az 32 x 26 x 9 mm (kutu harig), 34 x 28 x 11 mm (kutu ile) dlgilerine sahiptir.

En fazla 16 g (kutu ile), 14 g (kutu harig) agirliginda olmahdir.

UBX ve NMEA protokollerini desteklemelidir.

Entegre pusula sensori bulunmalidir.

EGNOS, GAGAN, MSAS, WAAS ve QZSS L1S destegi sunmalidir.

JST-GH-6P 6 pin baglanti bashgi ile uyumlu olmalidir.

Optik Akis Sensérii / MatekSys Optical Flow 3901-LOX
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Kart Gzerinde optik akis ve lidar sensorleri bulunmahdir.

En az 8 cmile 200 cm arasinda mesafe 6lcimi yapmahdir.

UART arayizii Gzerinden veri iletimi saglamalidir.

MSP protokoli ile uyumlu olmahdir.

En az 42 derece (optik sensor) ve 27 derece (lidar) goris acilarina sahip olmalidir.
En az 60 Lux 151k seviyesinde calisabilir.

En fazla 36 x 13 mm boyutlarinda olmalidir.

Lazer ToF Sensorii / VL53L3CX-SATEL

Time-of-Flight (ToF) teknolojisi kullanmalidir.

En az 5 m'ye kadar dogru mesafe 6lcimi yapmalidir ve en az 25° alan goris acisina sahip
olmalidir.

I2C arayuzu ile 1 MHz'ye kadar veri iletimi saglamalidir.



4. Dinamik parmak izi temizleme algoritmasi ile kirli ylizeylerden etkilenen dogru 6l¢iim
saglamalidir.

5. PCB’ye montajli olarak gelmelidir.

6. 2.8Vile5V arasi giris gerilimi destegi ile ¢alisabilmelidir.

7. Sinyal araylizi seviye siftleri ile uyumlu, farkh gerilim seviyelerindeki cihazlarla entegrasyon
saglamalidir.

Manyetik Pozisyon Sensorii / AS5600

En az 12-bit ¢oziindrlik ile 4096 adim hassasiyet saglamalidir.

DC 3.3V /5 V arasi ¢calisma gerilimi desteklemelidir.

Temassiz a¢i Ol¢limi saglamalidir.

I2C haberlesme arayuzii ile kolay entegrasyon saglamalidir.

Analog (Ratiometrik) ve Dijital (PWM Kodlanmis) cikis seceneklerine sahip olmahdir.
Kart en fazla 23 x 23 mm boyutlarinda olmalidir.

Paket iceriginde miknatis bulunmalidir.
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12C Coklayici / TCA9548A

3.3Vile 5V arasinda logic sinyal araligini desteklemelidir.

En az 8 cihaz ayni anda ayni 12C adresiyle kullanilabilir olmalidir.

PCB’ye montajli olarak gelmelidir.

Kart boyutlari en fazla 30.6 mm x 17.6 mm x 2.7 mm boyutlarina sahip olmalidir.
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12C Akim - Giig izleme Sensorii / INA226

Besleme voltajindan bagimsiz olarak gli¢c ve akim 6l¢iimu saglar.
2.7V ile 5.5V arasinda galisabilmelidir.

En az OV ile 36V arasindaki bus voltajlarini algilamalidir.

Yuksek tarafli veya diisiik tarafli algilama destegi saglamalidir.
En fazla -0.1% kazang hatasi ve -10uV ofset ile veri toplamalidir.
12C uyumlu arayizi bulunmalidir.

PCB’ye montajli olarak gelmelidir.
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Telemetri / 3DR Radyo Telemetrisi 915MHz 500mW

En az 500 mW verici glict saglamalidir.

En az 5000 m menzil sunmahdir.

915 MHz frekansinda ¢alismalidir.

57600 baud veri iletimi saglayabilmelidir.

ArduPilot APM Mission Planner ile ¢alisabilmelidir.

Pixhawk ve APM ile uyumlu olmalidir.

Firmware glncellemeleri ve konfigiirasyonu, ArduPilot APM Mission Planner ile tamamen
desteklenmelidir.
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Kumanda ve alici seti / FLYSKY FS-i6X 2.4GHZ 10 Kanal Dijital Kumanda ve i1A6B Alici Seti
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Verici 2.408GHz ile 2.475GHz arasinda ¢alisabilmelidir.

En az 6 kanal (6 kanalli verici), 10 kanalli alici ile gelismis ¢coklu kanal destegi sunmalidir.

En az 135 kanala ayrilmis frekans araligi ve AFHDS 2A sistemi ile parazite karsi yiksek glvenilirlik
saglamalidir.

GFSK (Gauss Frequency Shift Keying) modiilasyonu desteklemelidir.

En az 105 dBm RF alici hassasiyeti olmalidir.

En az 26 mm uzunlugunda ¢ift anten bulunmahdir.

LCD ekran bulunmali ve en az 128 x 64 ¢oziinlirliglinde olmalidir.

Cevrimici glincelleme destegi bulunmalidir.

i-Bus araylizli ve veri toplama araylizi destegi bulunmaldir.

Drone Govde / Team BlackSheep Source One V5 5" Frame
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5" (226 mm) dingil mesafesi olmaldir.

Ust plaka en az 2 mm kalinliginda olmalidir.

Orta plaka en az 2 mm kalinhginda olmahdir.

Alt plaka az 2.5 mm kalinhginda olmahdir.

En az 30 mm ve 22 mm olmak lzere iki farkli yiikseklik secenegi ile farkl yapilandirmalar
saglamalidir.

Kol kalinhgi en az 6 mm kalinliginda, dayanikli ve saglam yapili olmalidir.

Drone Motoru / T-Motor Velox V2306 V2 1950KV Drone Motoru
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1950 KV degerinde olmalidir.

2306 kasaya sahip olmalidir.

4-6S LiPo bataryalarla uyumlu olmalidir.

Motorda neodimyum miknatislar kullaniimig olmalidir.

4 mm mil gapina sahip olmalidir.

En az 850 W maksimum giice sahip olmalidir.

En az 20 AWG kalinhiginda, 150 mm uzunlugunda kablolu olmalidir.
En fazla 28.2 g (kablo haric) agirhginda olmahdir.

ESC - Motor Siiriicii / HolyBro Tekko32 F4 45A ESC(1PC) 31104
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2-6S LiPo batarya ile uyumlu olmalidir.

ARM 32-bit uyumlu mikrodenetleyici icermelidir.

Dshot1200 protokoliinii 32kHz'ye kadar desteklemelidir.

En az 48k PWM frekansi ile motor kontroll saglamalidr.

Calisma Akimi: En fazla 45A siirekli akim ile gligli motor kontroli saglar.

En fazla 17.3 x 34.3 x 4.5 mm boyutlarinda ve 5.8 g agirhiginda olmaldir.

Frenleme gliclinli 6zellestirme destegi ile motor durma davranisini ayarlayabilmelidir.
Otomatik zamanlama 6zelligi ile motorun verimli ¢calismasini saglama 6zelligi olmahdir.
On-board RGB LED ile durum gostergesi bulunmalidir.

10. Dahili akim sensori ile motor akimini izleme ve sinirlama 6zelligi olmahdir.



ESC - Motor Siiriicli / STMicroelectronics B-G431B-ESC1 Motor Siiriicii

Hem sensorsiiz FOC hem de 6 adimli algoritmalariyla uyumlu olmalidir.

En az 6S LiPo pil veya esdeger DC kaynak ile uyumlu olmalidir.

3 fazli BLDC/PMSM motorlari sirebilmelidir.

32-bit mikrodenetleyici bulundurmali, hata ayiklayici/programlayici kartta yerlesik olmalidir.
En az 40 A tepe motor akimini desteklemelidir.

5V BEC ¢ikisi mevcut olmalidir.

Hall sensorleri veya kodlayicilar ile uyumlu motor senséri destegi sunmalidir.

Motor Akimi Algilama: 3-s6nt modu destekler, motor akimi 6l¢limini hassas bir sekilde yapar.
Asiri akim ve asiri gerilim koruma (OCP/OVP) 6zelliklerine sahip olmalidir.

10. PWM/CAN/UART ile iletisim destegi sunmalidir.

11. En fazla 30 mm x 41 mm boyutlarinda olmalidir.

12. En fazla 9.2 g agirhginda olmalidir.
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Drone Pervanesi CW/ 5045 3 Yaprak Drone Pervanesi CW

5" capinda, 4.5" adimli olmalidir.

Saat yoniinde (CW) dons yonu ile uyumlu olmahdir.
5 mm gdbek capina sahip olmalidir.

Siyah renkte olmalidir.

En fazla 5.5 g agirhiga sahip olmahdir.
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Drone Pervanesi CCW/ 5045 3 Yaprak Drone Pervanesi CCW

5" capinda, 4.5" adimli olmalidir.

Saat yoniinde (CCW) dons yonu ile uyumlu olmahdir.
5 mm gobek ¢apina sahip olmalidir.

Siyah renkte olmalidir.

En fazla 5.5 g agirliga sahip olmahdir.
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Drone Gu¢ Dagitim Karti1 / Matek PDB-HEX

25-12S LiPo ile galisabilmelidir.

En az 140A siirekli, 264A patlama akimi destegi ile yliksek akim taleplerini karsilamalidir.
En az 60A sirekli, 100A patlama destegi ile gli¢li motor kontroli saglamalidir.

Akim sensori ile 3.3V ADC cikisi saglamalidir.

BEC 5V cikisl, stirekli 5A akima kadar desteklemelidir.

9V c¢ikisi: Surekli 4A, maksimum 5A kadar desteklemelidir.

12V cikisi: Strekli 4A, maksimum 5A kadar desteklemelidir.

Asiri akim korumasi ve kendini kurtarma fonksiyonu bulunmalidir.
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Lipo Pil / Tattu R-Line Version 5.0 1400mAh 6S 150C 22.2V Lipo Battery Pack with XT60 Plug
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En az 1400 mAh kapasitesinde olmaldir.

6S /22.2V / 6 hiicre yapisina sahip olmalidir.

En az 150C bosaltma hizi destegi olmalidir.

En az 260C patlama bosaltma hizi ile ani glic taleplerine dayanikli olmalidir.

En fazla 222 g net agirliga sahip olmahdir.

Boyutlari en fazla 78mm x 39mm x 42mm (L x W x H), kompakt boyut ile kolay montaj saglar.
JST-XHR sarj baglantisi ile uyumlu olmahdir.

Al Boehmite teknolojisine sahip olmalidir.

Lipo Pil Yanmaz Koruma Cantasi - 7x5x14 cm
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En az 7x5x14 cm Olgllerinde olmalidir.
Fiberglas dokuma ig astar ile, yangin riskini azaltma 6zelligi olmalidir.

Lipo Pil Batarya Sarj Cihazi / imax B6 Digital
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LiPo, Li-ion, LiFe, NiXX (NiMH, NiCd) ve Pb (Kursun-Asidik) piller ile uyumlu olmalidir.

En az 6 hiicreye kadar balans sarji ve desarji destegi sunmalidir.

En az 5A ¢ikis akimiile hizh sarj imkani saglamalidir.

En az 1A desarj akimi ile glivenli desarj islemi saglamalidir.

En az 100V - 240V AC (50Hz - 60Hz) ile uyumlu olmalidir. Alternatif olarak 11V ile 18V DC giris ile
beslenebilir olmalhdir.

Entegre glic adaptori sayesinde sarj cihazi dogrudan AC priza takilabilir, ekstra adaptoér
gerektirmemelidir.

En az 80W gii¢ kapasitesinde olmalidir.

1s - 65 LiPo piller ile uyumlu olmalidir.

Gli¢ Kaynagi / Mean Well RSP-2400-24 2400W Power Supply
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Cikis voltaji 24V olmalidir.

En az 100A ¢ikis akimi saglamahidir.

En az 180V ile 264V AC veya 254V ile 370V DC giris gerilimi araligina sahip olmalidir.

En az 91.5% verimlilige sahip olmalidir.

Aktif PFC fonksiyonu ile gli¢ faktori dizeltmesi 6zelligi olmahdir.

Dahili DC fan ile sogutma yapmaldir.

Cikis voltaji programlanabilir 6zelligi bulunmahdir.

7200W’ye kadar aktif akim paylasimi (2+1) destegi ile daha biyik gli¢ sistemlerine uygunlulugu
bulunmalidir.

Uzaktan ON-OFF kontroli bulunmalidir.

10. Kisa devre, asiri yik, asiri gerilim, asiri sicaklik koruma fonksiyonlari bulunmaldir.

Acil Stop Butonu / Schneider XB5-AS8442

1.
2.

@22 mm montaj capina sahip, endustriyel standartlara uyumlu olmalidir.
@40 mm mantar bashk bulunmaldir.
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Dondurilerek serbest birakilan mekanik mandallama sistemi bulunmalidir.
1 adet normalde kapali (1NK) yavas kesen kontak bulunmalidir.
600 V’a kadar nominal yalitim gerilimi, 6 kV darbe dayanimi ile yiiksek izolasyon saglamalidir.
En az 10 A'lik klasik agik hava termik akim ve 3 A (240 V AC) ¢alisma akimi saglamalidir.
IP66, IP67, IP69, IP69K koruma siniflarina sahip olmalidir.
En az -40°Cile +70°C arasinda galisma sicaklk araligina sahip olmalidir.
En az 300.000 mekanik, 1.000.000 elektriksel cevrim émri olmalidir.
. En az 5 gn (2-500 Hz) titresim ve 50 gn’ye kadar darbe dayanimiyla sarsintili ortamlara dayanikh
olmahdir.
. En az 7000000 Pa'ya kadar yiksek basingl temizlik uygulamalarina direncli olmaldir.
. IEC 60947-5-1, I1SO 13850, UL 508 gibi uluslararasi glivenlik standartlarina uygun olmalidir.
. Vida kelepgeli terminallerle 2 x 1,5 mm?ye kadar kablo baglantisi yapilabilmelidir.
. GUmus alasim (Ag/Ni) kontak malzemesi 6zelligi olmalidir.

On-Off Butonu / Schneider XB4-BW73731M5
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@22,5 mm montaj capina sahip olmali, standart panel deliklerine tam uyum saglamahdir.
iki farkl renkli buton (yesil siva alti ve kirmizi ¢ikik) icermeli, kullaniciya net gorsel ayrim
saglamalidir.
En az bir adet entegre LED 151k kaynagi icermeli, 230-240 V AC gerilimde sabit i1sik verebilmelidir.
1NA + 1NK kontak konfiglirasyonu bulunmali, gift yonll sinyal kontrolii mimkin olmahdir.
En az 1 milyon mekanik ve 1 milyon elektriksel cevrime dayanikli olmali, uzun 6miurla kullanim
saglamalidir.
En az 600 V izolasyon gerilimine ve 6 kV darbe dayanimina sahip olmali, yiiksek gerilimli
sistemlerde glivenli calismalidir.
En az 10 A termik akim tasiyabilmeli, 240 V AC’de 3 A ylki kesintisiz anahtarlayabilmelidir.
En az IP66, IP69 ve IP69K koruma seviyelerine sahip olmali, tozlu ve yikanabilir ortamlarda
glvenle kullaniimahdir.
En az IKO6 mekanik darbe koruma derecesine sahip olmali, endistriyel darbelere karsi
dayaniklilik gbstermelidir.

. En az -40°Cile +70°C sicaklik araliginda calisabilmeli, genis iklim kosullarinda kararli performans
sergilemelidir.

. En az 2 x 1,5 mm? kesitli kablolar vida terminalleriyle baglanabilmeli, montaj esnasinda saglam
baglanti saglanmalidir.

. Enaz 0,8 N-mile 1,2 N-m arasinda sikma torkuna dayanikh olmali, baglanti gevsemelerine karsi
glvenli olmalidir.

. IEC 60947-5-1 Ek K standardina uygun pozitif agilma mekanizmasina sahip olmali, acil durum
glivenligi garanti edilmelidir.

. IEC 61000-4-2, 4-3, 4-4, 4-5 elektromanyetik uyumluluk testlerinden ge¢meli, parazitli ortamlarda
sorunsuz calismalidir.

. En az 100.000 saat LED 6mri sunmal, stirekli kullanimda bakim gereksinimini azaltmalidir.

. IEC, UL, CSA, DNV ve BV gibi uluslararasi sertifikalara sahip olmali, global glivenlik ve kalite
gereksinimlerini karsilamalidir.

. Gumis alasim (Ag/Ni) kontak malzemesi kullaniimali, duisiik gecis direnci ile yiiksek iletkenlik
saglanmalidir.



Sessiz Kontaktor / Schneider A9C20731 1K 25A 1INO ICT
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En az 25 A AC-7A ve 8,5 A AC-7B nominal ¢calisma akimini tasiyabilmelidir.

En az 250 V AC nominal gerilimde galisabilmeli ve 500 V AC izolasyon gerilimine dayanmaldir.
En az 4 kV darbe dayanim voltaji bulunmali, ani gerilim degisimlerine karsi koruma saglamalidir.
1 adet normalde acik (1NA) kontak icermeli, tek kutuplu devrelerde giivenle kullanilabilmelidir.
En fazla 1,2 W glic tiiketimiyle ¢alismali, sistemin enerji verimliligini bozmamalidir.

230-240 V AC 50 Hz kontrol gerilimiyle uzaktan kumanda edilebilmelidir.

En az 100.000 elektriksel cevrime dayanikh olmali, uzun 6mirli performans géstermelidir.

En az 1.000.000 mekanik cevrim émriine sahip olmall, sik anahtarlama uygulamalarinda
glvenilirligini korumahdir.

En az IP20 koruma derecesine sahip olmali, temel dokunma giivenligini saglamalidir.

35 mm DIN rayina monte edilebilmeli ve 2 modil genisliginde yer kaplamalidir.

En fazla 30 dB glirtiltli seviyesine sahip olmall, sessiz ¢alisma ortamlarina uygun olmalidir.

En az -5°Cile +60°C arasinda calisabilmeli, konut ve endistriyel ortamlarda kullanilabilmelidir.
En az 2000 m irtifada ¢alismaya devam edebilmeli, yliksekte kurulu sistemlere uygun olmahdir.
En az 95% bagil neme ve tropik kosullara dayanabilmeli, nemli ortamlarda kararli calismahdir.
En fazla 0,9 W is1 dagihmi yapmal, kabin icinde i1sinma riskini en aza indirmelidir.

En az EN 61095, EN/IEC 60947-4-1 ve RoHS gibi standartlarla uyumlu olmali, yasal ve teknik
gereklilikleri karsilamalidir.

1-6 mm? araliginda sert veya esnek iletkenlerle baglanti yapilabilmelidir.

Aliiminyum Buat / Mete Enerji 310x400x140 (402530H)

1.

En az IP67 koruma sinifina sahip olmali, toz gecirmez ve gegici su altinda kalmaya karsi tam
yalitim saglamalidir.

En az 310 mm en, 400 mm boy ve 140 mm derinlik dlctlerinde olmali, genis i¢ hacim sunmalidir.
En az 2 mm et kalinhigina sahip aliiminyum malzeme ile Uretilmis olmali, dis darbelere ve zorlu
iklim kosullarina karsi dayanikh olmalidir.

Menteseli kapak tasarimi icermeli, saha icinde bakim ve miidahaleyi kolaylastirmalidir.
Sivalistli montaj tipine uygun olmali, dis mekan uygulamalarinda yiizeye dogrudan
sabitlenebilmelidir.

Endustriyel ve ticari tesislerde kullanilabilecek nitelikte olmali, elektrik ve otomasyon
sistemlerine uyum saglamalidir.

IEC 60529 standardina uygun testlerden ge¢cmis olmali, koruma seviyesi uluslararasi gecerlilige
sahip olmalidir.

Sigma Profil AGIR 30x30

2 adet 800 mm ve 4 adet 310 mm uzunlukta 30x30 mm kesitli agir tip sigma profil saglanmalidir.
Her profil parcasi 6063-T5 aliminyum alasimindan imal edilmeli, yliksek dayanim ve korozyon
direnci sunmalidir.

Her bir profilin dis ebatlari 30 mm x 30 mm olmali ve agir seri kanalli yapiya sahip olmalidir.

Her profilin kesit alani en az 3,62 cm? olmal, kitlesi en az 0,98 kg/m olacak sekilde yiiksek
mekanik dayanim saglamalidir.

Atalet momenti degerleri Ix = 3,56 cm* ve ly > 3,56 cm* olmali, egilme altinda rijitlik korunmalidir.



6. Kesit moduli degerleri Wx = 2,38 cm? ve Wy > 2,38 cm? olmali, biikiilme dayanimi agisindan
uygunluk gostermelidir.

7. Sipariste belirtilen kesim uzunluklari dogrultusunda profil pargalari eksiksiz ve ayri ayri teslim
edilmelidir.

30x30 Genis Kése Baglanti Kanal 8

1. 30 mm x 30 mm kesitli profillerin kdse birlesimlerinde kullanilabilmelidir.

2. Enaziki adet baglanti deligine sahip olmali, M6 veya esdeger civatalarla baglantiya uygun
olmalidir.

3. Malzemesi aliminyum veya zamak olmahdir.

Tirtilh Somun Kanal 8 — M6

1. Meé dis ¢capina ve 8 mm genisliginde kanal uyumluluguna sahip olmaldir.

2. Enaz bir ylzeyinde tirtill yapiya sahip olmali, bu sayede profil kanalinda gevsemeyi ve kaymayi
mekanik olarak engellemelidir.

3. Kanalicine kolayca yerlestirilebilmeli ve tek tarafli sikistirma ile sabitlenebilmelidir.

4. Malzemesi paslanmaz celik versiyon veya karbon celigi olmalidir.

5. Tidm varyantlar Kanal 8 tipi agir sigma profillerle %100 uyumlu olmalidir.



